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Descrigéo e justificativa: O Sistema Académico de Saude, composto pela Faculdade de Medicina da Universidade de Sao
Paulo (FMUSP) e pelo Hospital das Clinicas da Faculdade de Medicina da Universidade de Sao
Paulo (HCFMUSP), vem, desde 2008, produzindo estudos e realizando eventos para embasar a
elaboracdo e atualizagéo do planejamento visando a estabelecer as estratégias para o
desenvolvimento de seus pilares de pesquisa e inovagdo. Os principais eventos e estudos sao:
*“Foresight Estratégico da Pesquisa e Inovagdo do Sistema FMUSP-HC”, elaborado pelo Centro de
Gestéo e Estudos Estratégicos (CGEE), de 2008;
*Diretrizes da Conferéncia de “Busca de Futuro” da FMUSP, denominada FMUSP 2020, realizada
em 2010 e sua reavaliagéo realizada em 2016;
*Diretrizes estabelecidas no Planejamento Estratégico dos Laboratérios de Investigagédo Médica
(LIMs) do HCFMUSP, de 2016;
*Recomendacgdes do evento “Challenges to Innovation in an Academic Health System”, realizado
em 2018;
*FMUSP 2030, realizado em dezembro de 2021
Projeto Académico da Faculdade de Medicina da USP para o periodo 2019 a 2023.
*Planejamento Estratégico Corporativo 2024-2026 — “Brilho nos Olhos”
Em consonancia com essas diretrizes institucionais, contemplando os grupos de pesquisa da
FMUSP e dos LIMs, de forma integrada com os diferentes institutos do HCFMUSP, foram definidas
quatro frentes de agdo para o desenvolvimento da Pesquisa e Inovagdo no Sistema Académico:
1.Desenvolvimento de infraestrutura fisica adequada a pesquisa;
2.Adequacgao do quadro de Recursos Humanos para pesquisa;
3.Gestédo integrada da pesquisa e inovagao;
4.Apoio as pesquisas em areas de nicho de competitividade com potencial para inovagéo e
internacionalizagao.
O Sistema FMUSP-HC tem buscado o fortalecimento de estruturas multiusuario. Em 2012
implantou o Programa Rede de Equipamentos Multiusuarios PREMIUM (premium.fm.usp.br),
gerido conjuntamente pela Diretoria dos LIMs e pela Diretoria da FMUSP. Este Programa visa criar
condigbes para que todos os pesquisadores do Sistema FMUSP-HC, e de fora dele, tenham
acesso as mais modernas tecnologias da pesquisa biomédica contemporanea e ao mesmo tempo
otimizar a aplicagdo de recursos financeiros e humanos especializados. Os nucleos da rede sado
coordenados por pesquisadores com reconhecida experiéncia nas suas respectivas areas de
atuacéo. Estes pesquisadores garantem as condigbes para que todos os interessados possam se
beneficiar do parque de equipamentos.
Nos ultimos 22 anos o Sistema vem construindo um parque de equipamentos de grande porte,
incorporado a rede PREMIUM, que é considerada modelo nacional. Atualmente ha 82 nucleos, que
oferecem uso de equipamentos e servigos a pesquisadores do Sistema e externos, nacionais e
internacionais. Ja foram investidos mais de US$ 30 milhdes na construgéo dessa rede. O
financiamento para a aquisicdo desses equipamentos tem se originado de agéncias de fomento,
fundacdes de apoio e 6rgdos da administragéo federal, entre outros.
O Sistema FMUSP HC ja foi contemplado com 32 projetos Equipamento Multiusuario FAPESP,
havendo 11 em andamento. Com relagéo ao apoio da FINEP, o Sistema FMUSP-HC ja teve
aprovados 33 subprojetos nos ultimos 15 anos, tendo recebido mais de R$ 107 milhées (valores
historicos).

Nesse sentido, a participagdo do HCFMUSP como executor € a FFM como proponente na
“CHAMADA PUBLICA MCTI/FINEP/FNDCT/CENTROS TEMATICOS 2024” atende a todas as
frentes de acéo do projeto de desenvolvimento de pesquisa e inovagao do Sistema FMUSP-HC.

O projeto Centro de Inovagdo, Pesquisa e Ensino em Cirurgia Robética e Simulagéo para o SUS
(CIPERS) se propde ndo apenas em incorporar equipamentos para a ampliagdo da infraestrutura
fisica adequada a pesquisa, mas também para a formagao de recursos humanos tanto para a
pesquisa quanto para o atendimento do SUS, para o desenvolvimento projetos de inovagéo, além
de disseminar para o SUS o treinamento e a pesquisa em cirurgia robética desenvolvida no
Sistema FMUSP-HC.

O centro prevé atividades de pesquisa e treinamento em cirurgia robética baseada em um modelo
que inclui ndo s6 o treinamento em animais, mas também com a possibilidade de treinamento e
desenvolvimento de novas técnicas cirdrgicas em cadaveres.

Essa proposta se torna possivel pela infraestrutura Unica do Sistema FMUSP-HC. Além de ser o
maior hospital da América Latina, conta hoje com dois robds cirurgicos assistenciais, um no
Instituto do Cancer do Estado de Sdo Paulo (ICESP), e outro do Instituto Central (ICHC). No
edificio sede da FMUSP, onde ja esta em atividade o PROMIN, (Centro de Treinamento em
Cirurgia Minimamente Invasiva), foi instalado um terceiro robd, equipamento de modelo ndo mais
fabricado, em final de vida util, cedido em comodato, dedicado inteiramente ao ensino e a
pesquisa. Segundo informagdes colhidas junto aos fornecedores de robds cirdrgicos no Brasil, ndo
ha hoje no pais uma instituicdo com rob6 fora de centro cirurgico, disponivel para a formagéo de
cirurgides e pesquisa de técnicas cirdrgicas inovadoras em cirurgia robética.

Outra particularidade do Sistema FMUSP-HC ¢ o funcionamento do Servigo de Verificagéo de
Obitos da Capital (SVOC) no edificio sede da FMUSP, com acesso direto a sala do robd. No SVOC
sdo realizadas mais de 12 mil autdpsias por ano e graca a generosidade das familias é possivel a
realizacdo de estudos com cadaveres, ap6s aprovagao na Comisséo de Etica.

O Sistema também conta com uma UTI animal, para a condugéo de pesquisas que exijam o
acompanhamento do resultado imediato da cirurgia, assim como com um Biotério Central com
instalagdes adequadas para a estadia de animais de pequeno e médio porte (camundongos, ratos,
porcos e ovelhas) quando da necessidade de acompanhamento do resultado de procedimentos
cirargicos.

Do ponto de vista da formagé&o de cirurgides, o Sistema FMUSP-HC recebe todos os anos 96
novos residentes em 17 programas de areas cirurgicas contempladas no projeto. Esses
profissionais vém sendo treinados em laboratérios como o Centro de Pesquisa e Ensino em
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Cirurgia Vicky Safra (CEPEC), um ambiente multiusuario e multidisciplinar para o ensino,
treinamento, simulagéo e pesquisa em cirurgia minimamente invasiva. O CEPEC permite que os
alunos realizem seu treinamento inicial sem a presenca do paciente, transferindo a curva de
aprendizado do centro cirargico do hospital para o laboratorial de simula¢do, com toda seguranca e
conformidade ética no ensino médico. No centro também é possivel o treinamento com pequenos
animais.

Outro centro de simulagéo disponivel é o Laboratério de Ensino, Pesquisa e Inovagao em Cirurgia
(Lepic). O objetivo é elaborar programas de ensino, pesquisa e inovagdo em laparoscopia,
videocirurgia, videoendoscopia e cirurgia robética com simuladores, ndo envolvendo o treinamento
em animais. Todos os cursos sdo certificados pelo HCX, a unidade de ensino continuado do
HCFMUSP. No Lepic os profissionais podem desenvolver a expertise, compreender a integracédo
entre as tecnologias e identificar o que elas podem fazer; assim, alunos e até mesmo
desenvolvedores de softwares e games cirlrgicos podem assimilar como funciona uma sala de
cirurgia. O Lepic, estd ligado por streaming a todos os centros cirdrgicos da instituigao.

O Sistema conta também com o PROMIN — Centro de Treinamento em Procedimentos
Minimamente Invasivos, uma infraestrutura de referéncia nacional para pesquisa e capacitagdo em
técnicas cirurgicas minimamente invasivas, incluindo cirurgia robética, laparoscopia,
videoendoscopia e endoscopia terapéutica, sendo amplamente utilizado por docentes,
pesquisadores e discentes da graduacao, pds-graduagéo, residéncia médica e programas
multiprofissionais.

Nessa linha o CIPERS agregara o treinamento em cirurgia rob6tica em animais e cadaveres a
trilha de formacgé&o dos residentes, cirurgides atuantes e demais profissionais envolvidos na cirurgia
robotica.

O CIPERS permitira a colaboragao das diversas especialidades cirurgicas do Sistema FMUSP-HC,
criando uma sinergia entre os cirurgides de forma ao aprendizado de uma especialidade influir
positivamente na solugéo de problemas enfrentados por uma outra especialidade. O
desenvolvimento do transplante uterino, por exemplo, exige a integragéo de multiplas areas do
conhecimento médico e cientifico. O modelo experimental em ovelhas, proposto em um dos
estudos do projeto, é viabilizado por uma colaboragéo estratégica entre os setores de Transplantes
e de Ginecologia, unindo expertises complementares em anatomia cirargica, técnicas
microvasculares, fisiologia uterina e avaliagéo funcional do enxerto

A insergédo do CIPERS no Sistema FMUSP-HC também se beneficiara da atuagdo do HCX —
unidade do HCFMUSP responsavel pela educagéo continuada, registrado na Secretaria de
Educacgéo do Estado de Sao Paulo e com grande experiéncia no oferecimento de cursos a
distancia e presenciais. Também contara com a experiéncia em gestédo de saude do HCFMUSP,
que passou a contar com o novo Instituto de Gestdo em Saulde, implantado em dezembro de 2024.
Com relagao as parcerias com outras instituicdes e empresas, o HCFMUSP conta com o InovaHC,
seu nucleo de inovagéo tecnoldgica, que ja € um exemplo nacional no desenvolvimento, validagéo
e incorporagao de novas tecnologias de saude.

Com a estruturagdo do CIPERS o Sistema FMUSP-HC espera contribuir para a redugéo de
desigualdades com relagéo ao acesso a cirurgia robética no SUS. Como aponta a “Demografia
Médica no Brasil 2025”, uma publicacéo fruto de pesquisas realizadas na FMUSP recentemente
langada, entre as cirurgias gerais mais frequentes - apendicectomia, colicistectomia e cirurgia de
hérnia - um paciente do SUS é operado por videoloaparoscopia em uma porcentagem muito menor
quando comparado ao paciente de planos de saude. Nao ha dados para a cirurgia roboética, mas,
tendo em vista o numero ainda pequeno de equipamentos no pais, estimado em 150, e a quase
auséncia no SUS, essa tecnologia é praticamente inacessivel ao paciente do sistema publico.
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Objetivo: Propde-se a criagdo do CIPERS - Centro de Inovagéo, Pesquisa e Ensino em Cirurgia Robotica e
Simulagéo para o SUS, um ecossistema de conhecimento avangado, que conectara formagao
profissional, desenvolvimento cientifico e inovagéo tecnolégica com impacto social, fortalecendo o
papel da universidade publica na produgéo de solugbes custo-efetivas para problemas de alta
complexidade, com ampla transferéncia de conhecimento para a pratica médica no SUS e
beneficiando a sociedade brasileira.

Os objetivos especificos deste projeto sdo:

- Implantar um programa nacional de formagao e capacitagédo de cirurgides e equipes
multiprofissionais em cirurgia robética no SUS, focando em especialidades criticas como Cirurgia
geral, Urologia, Cirurgia ginecoldgica, Cirurgia do aparelho digestivo, Cirurgia de cabega e
pescoco, Cirurgia toracica, Cirurgia vascular, Cirurgia de transplantes e Cirurgia plastica
reparadora, utilizando plataformas robéticas avangadas, sistema Da Vinci X e simuladores de
ultima geragéo, em ambiente controlado e supervisionado;

- Avaliar a eficacia e os impactos da formagao oferecida, baseando-se em indicadores objetivos de
desempenho cirurgico e assistencial, promovendo seguranca do paciente, exceléncia técnica e
racionalizagéo de recursos;

- Disseminar técnicas de cirurgia robotica em areas em que a técnica ainda n&o esta consolidada
como cirurgia plastica reparadora, mastologia e cirurgia de transplantes de figado e Gtero
intervivos.

- Promover a formagao integrada de equipes multiprofissionais, como enfermeiros, engenheiros
clinicos, técnicos e especialistas em tecnologia da informagéo, reconhecendo que a cirurgia
robotica exige um ecossistema complexo e interdependente para seu pleno funcionamento com
seguranca e eficacia.

- Oferecer subsidios para o estabelecimento de politicas publicas para a implementacgéo de
programas permanentes de treinamento em cirurgia robética no ambito do SUS, incluindo a
celebragdo de parcerias com instituicdes publicas de ensino superior de diferentes regiées do
Brasil, o que contribuira para a descentralizagdo do acesso ao conhecimento de ponta;

- Conduzir estudos de viabilidade econdmica da incorporagao da cirurgia robética no SUS,
analisando o custo-beneficio deste modelo de capacitagéo e assisténcia com base na reducéo de
complicagbes, menor tempo de internagéo e reoperacdes, otimizando o uso dos recursos publicos;
- Estabelecer parcerias com empresas e grupos de pesquisa em engenharia e ciéncia da
computagao visando ao desenvolvimento de novos produtos e processos em cirurgia robotica.
Para atingir seus objetivos séo propostos 13 projetos de pesquisa, que abrangem o treinamento de
cirurgides em diferentes especialidades com uma etapa pratica em animais, pesquisas com
treinamento em animais e cadaveres, pesquisas de técnicas cirurgica em cirurgia robotica em
modelo animal e pesquisa basica e pesquisa clinica em cirurgia robética. Os 13 projetos sdo
apresentados em anexos. Elencamos seus objetivos:

1 — Cirurgia Geral e Técnica Cirurgica - Avaliar a evolugao e o aprendizado de residentes de areas
cirurgicas em programas de treinamento em cirurgia robotica por meio de simulagéao e
procedimento em modelo animal.

2 — Urologia - Criagao de centro integrado para ensino, pesquisa, inovagéo e capacitagdo em
cirurgia robética em urologia no sistema publico de saude;

3 — Cirurgia de Cabega e Pescocgo - Desenvolver e implementar um programa de capacitagdo em
cirurgia robética para cirurgides de cabega e pescogo atuantes no SUS, utilizando a plataforma
Intuitive Da Vinci X e modelos virtual e suino, visando a melhoria na qualidade do atendimento, a
formagao continua dos profissionais, a analise da eficacia e viabilidade econémica do treinamento,
bem como ao aprimoramento das praticas clinicas e ao fortalecimento de redes de colaboragao
entre os cirurgides.

4 — Cirurgia Vascular - Avaliar o impacto da destreza em operagdes abertas no desenvolvimento
das habilidades em cirurgia robética de cirurgides vasculares, comparando os resultados do
treinamento entre profissionais experientes e residentes.

5 — Cirurgia Plastica Reparadora - Avaliar, através de questionario aplicado imediatamente apés o
término do curso, impacto sobre a percepcao de utilidade, aplicabilidade e importancia do
treinamento para o futuro dos alunos.

6 — Cirurgia de Cabega e Pescoco - Implementagéo da Cirurgia Robética Transoral (TORS) no
SUS, por meio do treinamento nessa técnica cirdrgica inovadora e custo-efetiva para o tratamento
de tumores iniciais da orofaringe e da laringe

7 — Cirurgia Digestiva e Colorretal - Constituir o primeiro centro académico para capacitacéo e
certificagdo em cirurgia roboética digestiva e colorretal no sistema publico de saude brasileiro com
treinamento em cadaveres.

8 — Cirurgia de Transplantes - Desenvolvimento de um modelo experimental em ovelhas para a
simulagéo de transplante hepatico intervivos e transplante uterino, utilizando cirurgia roboética para
otimizar a preservagéo tecidual e vascular, reduzir complicagdes e possibilitar o treinamento
avancado de cirurgides

9 — Cirurgia Toracica - Desenvolver e validar um modelo experimental em porcos para
segmentectomias anatdmicas pulmonares e rafia de brénquio e artéria pulmonar por via robética,
simulando condig¢des clinicas para treinamento e pesquisa.

10- Desenvolver e validar um modelo experimental de histerectomia robética em ovelhas como
etapa preparatoria para transplantes uterinos intervivos em humanos.

11 — Avaliar o desempenho dos cirurgiées por meio do sistema Avaliagdo Estrutural Objetiva de
Competéncias Técnicas e questionario qualitativo sobre a utilidade e aplicabilidade da cirurgia
minimamente invasiva no cancer de mama.

12- Desenvolver um modelo experimental de transplante de tecido ovariano criopreservado em
porcos por cirurgia robotica para padronizagdo da técnica cirdrgica.

13- Integrar a tecnologia da cirurgia roboética aos tratamentos de infertilidade e preservacéo da
fertilidade, otimizando a eficiéncia cirirgica e ampliando as possibilidades de concepcéo natural.

Prazo de execucdo em meses: |36
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Subprojetos Contemplados
N° Slgla Titulo
1 CIPERS Centro de Inovagéo, Pesquisa e Ensino em
Cirurgia Robética e Simulagédo para o SUS
Orgamento
N° subprojeto Rubrica ltem Fonte Quantidade Valor total
economica
1 Despesas de Equipamento e | Plataforma FINEP 1 5.919.200,00
Capital Material robética
Permanente
Importado
1 Despesas de Equipamento e |Simulador Snow |FINEP 2 1.208.000,00
Capital Material
Permanente
Importado
1 Despesas Material de ANIMAIS PARA |FINEP 130 178.932,00
Correntes Consumo REALIZACAO
Nacional DE PESQUISA
SUINOS
1 Despesas Material de ANIMAIS PARA |FINEP 50 142.500,00
Correntes Consumo REALIZACAO
Nacional DO
TREINAMENTO
E PESQUISA
OVINOS
1 Despesas Material de KITS PINCAS FINEP 29 2.590.153,98
Correntes Consumo DE
Importado TREINAMENTO
COM 30 VIDAS
PARA O ROBO
1 Despesas Material de Kit Canulas + FINEP 1 36.240,00
Correntes Consumo Pelvic para a
Importado plataforma
robotica
1 Despesas Outros Servigos |- FINEP 743.151,33
Correntes PJ - Despesas
Acessorias de
Importacéo
1 Despesas Outros Servigos |- FINEP 0,00
Correntes PJ - Despesas
para Elaboragéo
de Projeto
Executivo
1 Despesas Outros Servigos |Contrato de FINEP 2 2.295.200,16
Correntes PJ - Outros Manutengéo 2
Servicos anos Robd
1 Despesas Outros Servigos | Software FINEP 2 845.600,16
Correntes PJ - Outros simuladores
Servicos
1 Despesas Outros Servigos |- FINEP 713.678,88
Correntes PJ - DOA
1 Despesas Bolsas - FINEP 1 93.600,00
Correntes
1 Despesas Bolsas - FINEP 2 221.000,00
Correntes
Total 14.987.256,51
Cronogramas de Desembolso

Meses das parcelas:
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Parcela Més
1 1
2 13
CRONOGRAMA - Fonte Finep
Parcela Despesas correntes Despesas de capital Total (R$)
1 4.489.555,98 7.127.200,00 11.616.755,98
2 3.370.500,53 0,00 3.370.500,53
Total 7.860.056,51 7.127.200,00 14.987.256,51
CRONOGRAMA - Outras Fontes
Fonte Parcela Despesas correntes Despesas de capital Total (R$)
Executor - HCFMUSP |1 0,00 0,00 0,00
Executor - HCFMUSP |2 0,00 0,00 0,00
Proponente - FFM 1 0,00 0,00 0,00
Proponente - FFM 2 0,00 0,00 0,00
Rendimento 1 0,00 0,00 0,00
Rendimento 2 0,00 0,00 0,00
Total 0,00 0,00 0,00
Cronograma de Execug&o Unificado
Cronograma Fisico
Meta Fisica: 1 - CIPERS - 1 - Implantagéo dos equipamentos e mobilizagéio do CIPERS
Atividade Detalhe Indicador Fisico Més |Més |(Progresso
Infcio |Fim
Importagéo dos equipamentos [Realizar processos de importagéo do Declaragéo de Importagdo emitidas 1 9 N&o Iniciado
robd e simuladores
Recrutamento de bolsistas Processo de selegdo e contratagéo de 3 | Termo de outorga assinado 3 24 N&o Iniciado
bolsistas
Instalagédo do robd Agendamento da instalagéo e Relatoério técnico de instalagéo e 10 1 N&o Iniciado
treinamento dos técnicos que operardo |certificado de treinamento
0 equipamento
Instalagédo simuladores e Agendamento da instalagéo dos Simulares instalados e em 6 7 N&o Iniciado
softwares equipamentos e baixa dos softwares e [funcionamento
treinamento dos técnicos que operardo
0s equipamentos
Implantag@o do Comité Gestor [Reunido das equipes de pesquisa com o|Agenda de uso do robd e dos 1 8 N&o Iniciado
e mobilizagéo das equipes comité gestor para agendamento dos simuladores definida
cientificas procedimentos
Contratagao do fornecimento de |Processo de contratagdo do fornecedor |Contrato com a granja assinado 2 8 N&o Iniciado
animais de porcos e ovelhas

Meta Fisica: 1 - CIPERS - 2 Realizag&o dos treinamentos com residentes, cirurgides e outros profissionais do Sistema FMUSP-HC

com termo de participagao

cirurgides que atuam no Sistema
FMUSP-HC e definigdo dos
participantes no projeto 1 A5

Atividade Detalhe Indicador Fisico Més |Més |Progresso
Inicio |Fim
Participantes do treinamento Recrutamento dos residentes e Termos de participagéo assinados 2 12 N&o Iniciado
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Treinamento virtual e em realizagdo de aulas tedricas virtuais, Médulos de treinamento iniciais 3 30 N&o Iniciado
simulador treinamento em simuladores concluidos
Realizagdo de treinamentos dos |Aplicagdo do treinamento em Cirurgides treinados e com andlise de 13 34 N&o Iniciado
projetos de pesquisa simuladores e com o robd em animais, e |[desempenho concluida

no centro cirlrgico sob supervisdo, com

avaliacdo de desempenho
Realizagdo de treinamentos Aplicagéo do treinamento para Certificado de treinamento 18 34 N&o Iniciado
com outros profissionais do preparagao do uso do robé em animais
Sistema FMUSP-HC e no centro cirurgico, sob supervisdo

Meta Fisica: 1 - CIPERS - 3 — Realizagéio de treinamentos com cirurgiGes e outros profissionais de outras instituicbes

Atividade Detalhe Indicador Fisico Més |M8s |Progresso
Inicio [Fim

Estabelecimento de acordos Negociagéo de planos de trabalho e Acordos assinados 4 24 N&o Iniciado

com outras instituigbes que acordos com instituigbes com Ebeserv,

usem robds para atendimento  |Hospital do Amor de Barretos, Hospital

ao SUS das Clinicas de Ribeirdo Preto

Realizagdo de treinamentos Aplicagéo do treinamento em simulares |Certificado de treinamento 18 34 N&o Iniciado

com cirurgides de hospitais com |EAD e presencial, com apoio do HCX e

robds para atendimento ao SUS |com robd em animais

Realizagdo de treinamentos Aplicagéo do treinamento para Certificado de treinamento 18 34 N&o Iniciado

com outros profissionais que preparagao do uso do robé em animais

pretendem atuar com robds no |e no centro cirdrgico, sob supervisdo

SuUS

Meta Fisica: 1 - CIPERS - 4 — Reallzag8o das clrurglas em animals e cadéveres previstas nos projetos de pesquisa

previstos nos projetos 3 a 13
com novo robd

agenda definida pelo Comité Gestor

Atividade Detalhe Indicador Fisico Més |Més |Progresso
Infcio |Fim
Procedimentos cirurgicos Cirurgias com robds de acordo com Procedimentos cirurgicos realizados 1 34 N&o Iniciado

Meta Fisica: 1 - CIPERS - 5 — Desenvolvimento de novos produtos e softwares e atividades de pesquisa externa

Atividade Detalhe Indicador Fisico Més |Més |Progresso
Infcio |Fim

Definigao de projetos com os Elaboragéo de Plano de Trabalho e Acordo de Cooperagédo Assinado 10 14 N&o Iniciado

parceiros da Escola Politécnica |negocia¢do de acordos de cooperagao

e empresas com o apoio do InovaHC

Execugé&o dos projetos Realizagdo das atividades previstas nos |Relatérios finalizados 12 34 N&o Iniciado

planos de trabalho

Atendimento a projetos Agendamento de reunibes e elaboragdo |Atividades realizadas 24 36 N&o Iniciado

externos interessados em de planos de trabalho e execucdo das

utilizar o nucleo multiusuario atividades

Meta Fisica: 1 - CIPERS - 6 — Estudos de custo efetividade

Atividade Detalhe Indicador Fisico Més |Més |Progresso
Infcio |Fim

Definigao de protocolos Elaboragdo de Plano de trabalho pela Plano de trabalho concluido 22 24 N&o Iniciado

cirurgicos a serem estudados equipe cientifica

Realizagdo do estudo com Aprovacao ética, andlise dos prontuarios | Trabalho Publicado 25 34 N&o Iniciado

dados de prontuario do Sistema |e redagéo de relatério / publicagdo

FMUSP-HC cientifica

Meta Fisica: 1 - CIPERS - 7 - Difuséo do Conhecimento

Atividade Detalhe Indicador Fisico Més |Més |Progresso
Infcio |Fim

Publicagéo dos resultados de Preparagéao dos trabalhos com os Trabalho publicado e disponivel no 18 34 N&o Iniciado

pesquisa em revistas cientificas |resultados das projetos 1 a 13 Observatoério da Produgao intelectual

indexadas
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Finepv

INOVAGO £ PESQUISA

Definigao de novos protocolos |Definigdo de novos protocolos cirtrgicos | Protocolo aprovado no Sistema FMUSP-|30 36 N&o Iniciado
cirargicos para adogdo no Sistema FMUSP-HC e |HC
divulgagao para outros hospitais
Apresentacdo de estudo de Reunides com areas de incorporagéo de | Relatorio apresentado 32 36 N&o Iniciado
custo efetividade para a tecnologias das secretarias e ministério
Secretaria de Estado da Saude
e Ministério da Sau
Relatério cientifico final Elaboragéo do relatério cientifico final do | Relatério aprovado pela Finep 35 36 N&o Iniciado
projeto
Resultados esperados
Resultados esperados:
|Subprojeto | Resultado |Grau de novidade
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